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Parada Anticipada

El sobreajuste (overfitting) es un desafio comun al entrenar modelos de redes
neuronales, donde el modelo se adapta demasiado a los datos de entrenamiento y
pierde su capacidad de generalizacion a nuevos datos. La parada anticipada es una
estrategia clave para mitigar este problema durante el entrenamiento.

La parada anticipada implica monitorear el rendimiento del modelo en un conjunto de

datos de validacion durante el entrenamiento. A medida que el modelo mejora, su

rendimiento en el conjunto de entrenamiento sigue mejorando, pero puede llegar un //
punto en el que su rendimiento en el conjunto de validacion se estabiliza o incluso |
comienza a empeorar.
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Este es un indicativo de que el modelo esta empezando a sobreajustarse a los datos
de entrenamiento y perdera su capacidad de generalizacion.

1.1 7
----- loss train:0.05

1.0 4 —— |loss val:0.40
0.9 4

0.8 1

0.7 9
0.6 1

0.5 1

Metricas

0.4 1

0.3 1

0.2 1
Fa'ms g -

W as Sid = : .

0.1 - - -'"'.'--..-.-.".‘-"-..-._,_I.-,‘_;{LI___,__L.‘.___‘._ - ad 2

0.0

0 60 120 180 240 300 360 420 480
N¥ Epocas

— | PROYECTOS (IT ¢
A7 iy

E D U CAT I VO S Um-.remr.‘laclTecnuluglca

de Pereira




@G

COLOMBIA

POTENCIA DE LA

VIDA

La implementacion de |la parada anticipada implica establecer un criterio de detencion.
Por ejemplo, si durante varias épocas consecutivas el rendimiento en el conjunto de
validacion no mejora, el entrenamiento se detiene prematuramente para evitar el
sobreajuste. Este criterio puede ser ajustado dependiendo de: segun el caso y |la
arquitectura de la red.

La arquitectura
en la red
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» Beneficios de la parada anticipada

Evitar Sobreajuste Ahorro computacional
Al detener el entrenamiento antes La parada anticipada también
de que el modelo sobreajuste contribuye al ahorro computacional,
completamente los datos de ya que evita continuar el
entrenamiento, se asegura que el entrenamiento cuando no se //
modelo mantenga su capacidad de traduce en mejoras sustancialesen |
generalizacion. el rendimiento de la red. \
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 Consideraciones

Es esencial ajustar el hiperparametro que
controla la parada anticipada, como el
numero de épocas consecutivas sin
mejora requerido para detener el
entrenamiento, un enfoque cuidadoso al
seleccionar este valor contribuye a la
eficacia de la estrategia.
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Ejemplos practicos de parada anticipada

tensorilow Tt

En entrenamiento de redes neuronales, .ot rerss moess

tensorflow.keras.layers Dense

implica monitorear el rendimiento del tensorflow.keras.callbacks EarlyStopping
modelo en el conjunto de validacion 'y
detener el entrenamiento cuando node] - Sequential()

model .add(Dense(54, activation= , input_shape=(input_dim,)))

CiertOS Criterios Se Cumplen. model .add(Dense(!, activation= ))

model.compile{optimizer= , loss= , metrics=[ 1)

Al lado verds como podrias incorporar —
* . . , . early_stopping = kEarlyStopping{monitor= , patience=5, restore_best_weights= )

la parada anticipada en el codigo de

entrenamiento utilizando Python y |a history = model.fit(X_train, Y_train, epochs= , validation_data=(X_val, Y_wval), callbacks=[early_stopping])

biinOteca TeyorFlow. print(history.history) | '\"'-II
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En el anterior ejemplo ocurren los siguientes eventos:

e Se define un modelo de red neuronal con capas
densas.

e El modelo se compila con una funcién de pérdida y un
optimizador.

e Se configura la parada anticipada utilizando
EarlyStopping, monitoreando la pérdida en el conjunto
de validacion (val_loss) y especificando la paciencia
(Hl]mero de épocas sin mejora permitidas)

e El entrenamiento del modelo se realiza con la parada ' \
anticipada<como parte de los callbacks.
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